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EP Innovation
Exclusive Patent
Global Debut

® Yenilikgi yUksek yuk kapasiteli ¢ift tarafli ¢atal, yukleme/ bO§gl‘|'mgV§,.,l
her iki rafa da déndirmeye gerek kalmadan mumlﬁﬁ@l@él !
@® Raf genisligi = koridor genisligi, en dar koridor 1740 mm olup, bu dd
depolama alanindan yaklosik %50 tasarruf saglar. | S
® Yiksek hassasiyetli konumlandirma saglamak igin Lftmgpm '
kamera konumlandirma teknolojisiyle donatilmighr. __
® DAS, depo karar alma stregleri icin hassas ve verimli veri destedi

saglar. i |

Model tanimi XNA121
Siris Elektrikli
Yik Kapasitesi kg 1200
Servis Agirhg kg 6500
Y ik merkezi mesafesi mm 600
Boyutlar (11/b1/h1) mm 3190/1540/4465
Catal Olciileri (s/e/l) mm 40/100/1180
Kaldirm Yiksekligi mm 8500
Yan erigsim mesafesi mm 1300
Seyahat hizi, yukli/yiUksiz m/s 1N
Doénis Yarigapi mm 1989
Batarya nominal kapasite VI/IAh 48/560
Givenlik korumasi Lidarl Acil Durdurma Digmesi
Konumlandirma Wi-Fi/5G
Park dogrulugu mm +10
Navigasyon dogrulugu mm 10

N
www.litef.com.tr



@ Akilli Depolama: Her Koridorda Verimliligi En Ust Dizeye Cikarin

Yenilikgi Cift Tarafli Segme. 1 7 40

Yonlendirme Gerektirmez. mm

Mikemmel Koridor Uyumu. $7n4%°r;|;?rid°r sadece = :
N 50%
Ris. Depolama . A v b n
“ l!! alanindan %50'den ﬁ -

fazla tasarruf
saglar.
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Cift Tarafl Toplama
Her Iki Taraftan Toplama Ozelligi ile Daha Yiksek Verimlilik

N <1cm

Diz hat ilerleme
sirasinda yanal
sapma

| —

1 8%50.. <1lcm

* fozlasim fosorre solja

Hedef noktaya
anagma
assasiyeti

Konum Stabilitesi

B ) S\l il B D) SLAM LiDAR + G8rinti Kamerasi ?

Do6nis Gerektirmez, Daha Fazla Alan Tasarrufu Saglar Fiszyonuna Dayali Goklu Sensér Birlegimli

Navigasyon ile Konum Kararllig: Saglanir.

Dar Koridorlarda Givenli ve Verimli Toplama igin
Yiksek Hassasiyetli Konumlandirma ve Navigasyon Teknolojisi

SLAM LiDAR + Gérunti Kamerasi fuzyonlu konumlandirma teknolgjisi ile donatilmig olup, 6grenme tabanlh adaptif
yanal kontrol algoritmasi kullanilarak yiksek hassasiyetli konumlama saglanir. Bu sayede dar koridorlarda yUksek
seviyede (yUksek raflarda) givenli ve verimli operasyon gerceklestirilir.



@ pijital Depolama: Hareket, Daha Akilli Malzeme Y&netimi igin Veri Uretir

Robotlarin, malzeme hareket zincirinin tamaminda
verileri hassas gekilde toplamasi ve bu verilerin
gergek zamanli olarak Dijital Otonom Sistem (DAS)
ile senkronize edilmesi sayesinde depo bilgilerinde
kapsamli dijitallesme ve seffaf yonetim saglanir.

Depo durumunun gergek zamanl géronirlogo,
depolama kararlartiigin dogru ve verimli veri
destegi sunar.
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DAS, Gergek Zamanli Gevrimigi izleme ve Malzeme Akigi Giincellemeleri
ile Depo Yonetim Verimliligini Artirir

=== Autonomous Fa

DAS; malzeme zamanlamasi, tagima mesafesi ve robot
konumu gibi gcok boyutlu verileri temel alarak, akill
algoritmalar sayesinde gergek zamanli olarak en uygun
tasima rotalarini olugturur.

Ayni zamanda en uygun depolama alanlarini, optimum stok
konumlarini ve Uretim ritmiyle uyumlu en verimli lojistik
zamanlamasini planlayarak ilk giren ilk gikar (FIFO) prensibine
uygun ve hizl malzeme tedarikini saglar.

Bu yaklasim, depo operasyon verimliligini &nemli 6lgide
artirirken Uretim verimliligine de dogrudan katki saglar.



XNA121

11 Uretici EP
12 Model Tanimi XNA121
1.3 Siris Elektrikli
14 Operatér tipi Yya
Temel Parametreler 15 Yik kapasitesi kg 1200
16 Servis agirligi kg 6500
17 Navigasyon - 3D Slam+QR Code
1.8 iletisim - Wi-Fi/5G
19 Konumlandirma Hassasiyeti o +10
2.1 Aku Voltaji / Nominal Kapasite VIAh 48/560
Batarya Parametreleri 22 el ) Lityum batarya
23 Batarya agirhg kg 250
24 Calisma Siresi h 8-10
31 Olgiler (11/b1/h1) mm 3190/1540/4465
32 Yik Merkezi Mesafesi o 600
33 Yik Uzunlugu mm 213
34 Dingil Mesafesi mm 1665
35 Catal Dikey Uzunlugu mm 3200
Oler 36 Catal Olgileri (k/g/u) mm 40/100/1180
37 Catallar Arasi Dis Genislik o 685
38 Catallar indirilmis Yikseklik mm 70
39 Kaldirma Yuksekligi mm 8500
310 Yanal Uzatma Mesafesi m/s 1300
4.1 Seyir Hizi (YUkIU/Y Uksiz) % n
42 Maksimum Tirmanma Yetenegi (YUklu/Y iksiz) mm -
Diger Parametreler

43 Engel Asma Yetenegi mm =
44 Déniis Yarigapi mm 1989
5.1 Diz ileri/Geri Calisma (Standart Raflarla) Koridor Genigligi - mm 1740

Koridor Gereksinimleri 52 Dik A¢i D6nis (Standart Raflarla) Koridor Genisligi mm 2960
53 Tek Tarafh Yik Alma/Birakma Koridor Genigligi 1740
6.1 Acil Stop Butonu On + iki Yan
6.2 Sesli ve Isikli Uyari Var (Ses ve igik)
6.3 On Koruma Lazer

Glvenik 6.4 Arka Koruma Forklift lazer + Giivenlik lazeri

6.5 Yan Koruma Lazer
6.6 Fiziksel Tampon Onalt + Yan alt
6.7 Palet Yerinde Algilama Sensori Arka ¢atal kdki

Teknik parametrelerde veya konfigiirasyonlarda iyilestirme yapilmasi durumunda ayrica bildirim

yapilmayacaktir.

Gosterilen diyagram, standart disi konfigiirasyonlar igerebilir.
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Opsiyon Listesi

Uriin 6lgli diyagram XNA121
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XNA121

Opsiyonlar

71 Batarya @48V/560Ah

72 Sarj Cihazi ®48V/200A Harici sarj cihazi

73 Otomatik sarj istasyonu -

74 Uyari Isigi ®Dénis sinyali ® Alan uyari 11§

75 On koruma @ Cift lazer

7.6 Arka koruma @ Catal Ucu Anti-Carpisma Sensérii ® Catal tabaninda lazer senséri
77 Etkilegim yénetimi ® Ekran OButonlar

Not: @Standard

OOpsiyon




