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Akill Depolama: Her Koridorda Maksimum Verimlilik

rde sifir yaricapla donebilme yetenegi sayesinde arag, dar

Dar Koridor Tagimaciligi icin Optimize Edilmis Kompakt Sasi Tasarimi

Ultra kompakt, aerodinamik bir sasiyle mihendisligi yapilan ve entegre yerinde sifir dénus (in-situ)
Ozelligine sahip olan XCD101/151; dar atélye koridorlarinda ve yogun sekilde diizenlenmis raf
yerlesimlerinde yol alabilmek igin Ustliin manevra kabiliyeti sunar; bdylece alan kisitlamasi olan Gretim
ortamlarinda istikrarli raf transferini destekler.




@ Akili Depolama: Her Koridorda Maksimum Verimlilik

Cevre Otomasyon Donanimlariyla Tam Uyumluluk ve Yiiksek Olgeklenebilirlik

Standartlastirilmis evrensel iletisim ve fiziksel araytizlerle donatilmis olan arag; otomatik sensérli kapilar,

akilli ylik asansorleri, ylikleme/bosaltma yapan robotik kollar ve ¢ok ¢esitli yardimci endustriyel
otomasyon ekipmanlariyla sorunsuz bir sinyal ve mekanik baglanti saglar.

Ust Diizey Sistem Birlikte Calisabilirligi icin Acik Veri Arayiizleri

ERP, WMS, CRM ve yaygin kurumsal yonetim platformlariyla cift yonlu veri baglantisi gergeklestirmek
Uzere acik veri erisim portlariyla insa edilen arag; hassas envanter veri senkronizasyonunu kolaylastirir,
genel envanter kontrol dogrulugunu optimize eder ve kapsamli depo alani kullanim oranini artirir.
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@ Parametreler

Uriin belge tiirdi yénetimi

Belge konteyner tiirti baglama

11 Uretici X-Mover
12 Model tanimi XCD101
N 13 Surtct Elektrik
2
% 14 Operatdr tipi -
§ 1.5 Yuk kapasitesi Q kg 1000
a
g 1.6 | Bos agirlk kg 235
2
1.7 Navigasyon - Lazer SLAM + QR Kod
1.8 Baglanti - Wi-Fi
19 Pozisyon dogrulugu mm 10
S 21 Ak kapasitesi V/Ah 48/40
% 2.2 Ak tipi - Lityum iyon (LFP)
E 2.3 Ak agirligi kg 20
)
< 24 Calisma suresi h 8
31 Boyutlar [1/b1/h1 mm 1186/810/260
3.2 Yuk merkezi mesafesi c mm -
3.3 Yik uzunlugu X mm -
34 Dingil acikligi y mm -
5 3.5 Catal dikey uzunlugu 2 mm -
>
3 3.6 Catal boyutlari slell mm -
3.7 Catallar arasi dis genislik b5 mm -
3.8 Catal algaltilmis halde yukseklik h13 mm -
39 Kaldirma yuksekligi h3 mm 60
310 Yanal erisim mesafesi 4 mis -
% 41 YurlyUs hizi, yuklu/ytkstiz m/s 1.5/1.5
jé 4.2 Maksimum tirmanma kabiliyeti yukli/ytksiz % 5/5
©
&E 43 Engel/cukur asma kabiliyeti mm <35
%’ 44 Doénds yarigapi Wa mm 1200
.ﬁ,;) 5.1 Diiz ileri/geri hareket (koridor) genisligi (standart raflarla) Ast mm 1000
E 5.2 90° donus (koridor) genisligi Ast mm 1400
]
3 53 Minimum cift serit genisligi Ast mm 2000
E 53 Minimum raf giris genisligi Ast mm 1000
61 Acil stop butonu On + Arka
6.2 Sesli ve 1sikli uyar Sesli + Isikli
% 6.3 On koruyucu Altta yer alan 240° LiDAR sensori
o
é 64 Arka koruyucu Altta yer alan 240° LiDAR sensori
6.5 Fiziksel tampon On + Arka
6.6 Palet tespit switch'i -

Teknik parametrelerde veya konfigtrasyonlarda iyilestirmeler yapilmasi durumunda ayrica bildirim yapilmayacaktir. Gosterilen diyagram standart disi konfigtirasyonlar igerebilir.
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